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1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych 2z instalacjg niskopradowa w
projektowanych pomieszczeniach budynku mieszkalnego jednorodzinnego

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obj etych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace
na celu wykonanie instalacji niskopragdowych w pomieszczeniach budynku mieszkalnego
jednorodzinnego

Zakres rob6t obejmuije:
* instalacje sygnalizacji pozarowej
* instalacje systemu sygnalizacji wlamania i napadu

1.4. Okre slenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich
normach i przepisach, ktérych zestawienie podano w punkcie 10 SST.

1.5. Ogllne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robo6t zgodnie z dokumentacjg
projektowg, specyfikacjg techniczng, poleceniami nadzoru autorskiego i
inwestorskiego oraz zgodnie z art. 5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo budowlane,
~Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlanych, cze$¢ D: Roboty
instalacyjne, zeszyt 2: Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach
uzytecznosci publicznej” ITB, Warszawa 2004r.

e Odstepstwa od projektu mogq dotyczyC jedynie dostosowania instalacji do
wprowadzonych zmian konstrukcyjno-budowlanych, lub zastgpienia
zaprojektowanych materiatbw — w przypadku niemozliwosci ich uzyskania — przez
inne materialy lub elementy o zblizonych charakterystykach i trwatosci. Wszelkie
zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie mogq
powodowac¢ obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli
dotyczg zamiany materiatéw i elementéw okreslonych w dokumentacji technicznej na
inne, nie mogg powodowaé zmniejszenia trwalosci eksploatacyjnej. Roboty
montazowe nalezy realizowa¢ zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru rob6t budowlanych, czes¢ D: Roboty instalacyjne, zeszyt 2: Instalacje
elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej, Polskimi
Normami, oraz innymi przepisami dotyczacymi przedmiotowej instalaciji.



2. MATERIALY

2.1. System sygnalizacji po zarowej

Czujka optyczna dymu (posiadajgca dopuszczenie mn. Klasy C dla pozaru testowego TF1)
w gniezdzie adresowalnym.

Czujka temperatury roznicowo-nadmiarowa w gniezdzie adresowalnym.

Reczny ostrzegacz pozaru adresowalny.

Reczny ostrzegacz pozaru w wykonaniu zewnetrznym adresowalny.

Wskaznik zadziatania czujki.

2.2. System sygnalizacji wlamania i napadu

Czujka podczerwieni pasywnej przestrzenna L=18m, z lustrem kurtynowym L=30m, czarne
lustro typu ,triplex”, pamie¢ alarmu, klasa C PIE, certyfikat Vds.

Czujnik otwarcia drzwi (kontaktron), z zaciskami-przytgczami srubowymi, NC, kontakt
otwarcia, biaty plastik.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu i maszyn, ktére nie
spowodujg niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robo6t, zaréwno w miejscu tych
robét, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomochniczych oraz w czasie transportu,
zatadunku i wytadunku materiatow.

4. TRANSPORT
Materialy na budowe powinny by¢é przywozone odpowiednimi $rodkami transportu,

zabezpieczone w sposéb zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu
drogowego.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robét
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne.

5.1. Trasowanie

Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidiowej konserwacji oraz
remontéw. Wskazane jest, aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.2. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji teletechnicznych,
bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposéb trwaty,
uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac,
oraz sam rodzaj instalacji.



5.3. Przegcia przezsciany i stropy

Przejscia przez sciany i stropy powinny spetnia¢ nastepujgce wymagania:

» wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. muszag
by¢ chronione przed uszkodzeniami

» przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych

e przejscia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny byc¢
wykonywane w sposoOb szczelny, zapewniajgcy nie przedostawanie sie wyziewoéw

* obwody instalacji przechodzgac przez podtogi muszg by¢ chronione do wysokosci
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami
mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka
blaszane itp.

5.4. Montaz sprzetu i osprzetu

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowa¢ do podioza w sposéb trwaty zapewniajacy
mocne i bezpieczne jego osadzenie.

Do mocowania sprzetu i osprzetu mogag stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone
na podtozu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji budowlanych lub przykrecone
do podtoza za pomoca kotkdéw i srub rozporowych oraz kotkéw wstrzeliwanych.

5.5. Pode§cia do odbiornikow

Podejscia instalacji teletechnicznych do odbiornikbw nalezy wykonywa¢ w miejscach
bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny.

Podejscia do przewodoéw utozonych w podiodze nalezy wykonywa¢ w rurach stalowych,
zamocowanych pod powierzchnig podtogi, albo w specjalnie do tego celu przewidzianych
kanatach. Rury i kanaly muszg spetnia¢c odpowiednie warunki wytrzymatosciowe i byc¢
wyprowadzone ponad podtoge do wysokosci koniecznej dla danego odbiornika.

Do odbiornikbw zasilanych od goéry nalezy stosowaé podejscia zwieszakowe. Podejscia
zwieszakowe nalezy wykonywac jako sztywne, lub elastyczne w zaleznosci od warunkéw
technologicznych i rodzaju wykonywanej instalacji.

Do odbiornikéw zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy
wykonywa¢ przewodami utozonymi na tych Scianach, stropach lub konstrukcjach
budowlanych, a takze na innego rodzaju podtozach np. ksztattowniki, korytka itp.

5.6. Uktadanie przewodéw

5.6.1. Przewody instalacyjne teletechniczne w rurkach
a)Uktadanie rur
Rury nalezy uktada¢ na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w
podtozu. Konce rur przed potaczeniem powinny by¢ pozbawione ostrych krawedzi. Zaleznie
od przyjetej technologii montazu i rodzaju tworzywa tgczenie rur ze sobg oraz sprzetem i
osprzetem nalezy wykonywac¢ przez:

* wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym uszczelnianiem potaczen

« wkrecanie nagwintowanych koncow rur
« wkrecanie nagrzanych koncow rur

tuki na rurach nalezy wykonywaé tak aby splaszczenie przekroju nie przekraczato 15%
wewnetrznej srednicy. Promien giecia powinien zapewnia¢ swobodne wcigganie przewodow.



Cala instalacja rurowa powinna by¢é wykonana ze spadkiem 0.1% aby umozliwi¢
odprowadzenie wody powstatej z ewentualnej kondensacji. Zabrania sie ukladania rur z
wciggnietymi w nie przewodami.

b)wcigganie przewodow

Przed przystgpieniem do wciggania przewodow nalezy sprawdzi¢ prawidtowo$¢ wykonanego
rurowania, zamocowania sprzetu i osprzetu, jego potaczen z rurami oraz przelotowose¢.
Wcigganie przewodow nalezy wykonaé za pomoca specjalnego osprzetu montazowego. Nie
wolno do tego celu stosowa¢ przewodow, ktére pdzniej zostang uzyte w instalacji. tgczenie
przewodow wykona¢ wg wczesniej opisanych zasad.

5.7. kaczenie przewodow

W instalacjach teletechnicznych taczenia przewodéw nalezy dokonywaé¢ w sprzecie i
osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach (np. czujkach). Nie wolno stosowac potgczen
skrecanych. W przypadku gdy odbiorniki teletechniczne majg wyprowadzone fabrycznie na
zewnatrz przewody, asamo ich podigczenie do instalacji nie zostalo opracowane
w projekcie, sposOb podigczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem lub kompetentnym
przedstawicielem Inwestora.

Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe
naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju
i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktérych przewody sg przylaczone za pomoca
oczek, pomiedzy oczkiem a nakretkg oraz pomiedzy oczkami powinny znajdowaé sie
podkfadki metalowe zabezpieczone przed korozjg w spos6b umozliwiajacy przeptyw pradu.
Dlugos¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewniac prawidtowe przytaczenie.
Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac¢ uszkodzen
mechanicznych. W przypadku stosowania zyl ocynowanych proces czyszczenia nie powinien
uszkadzaé warstwy cyny.

Konce przewodéw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca sie zastosowanie tulejek zamiast
cynowania).

5.8. Przyhczanie odbiornikow

Miejsca potaczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikébw powinny by¢ dokfadnie
oczyszczone. Samo potgczenie musi byé wykonane w sposéb pewny, pod wzgledem
elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozjg
itp.
Potaczenia mogg by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od konstrukcji
odbiornika i warunkéw technologicznych. Przytgczenia sztywne nalezy wykonywaé w rurach
sztywnych wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw oraz przewodami kabelkowymi i
kablami.
Potaczenia elastyczne stosuje sie gdy odbiorniki narazone sg na drgania o duzej amplitudzie
lub przystosowane sg do przesunie¢ lub przemieszczen. Polgczenia te nalezy wykonacé:

e przewodami izolowanymi wielozytowymi gietkimi lub oponowymi

* przewodami izolowanymi jednozytowymi w rurach elastycznych

e przewodami izolowanymi wielozylowymi gietkimi lub oponowymi w rurach

elastycznych



5.9. Scenariusz pzarowy

Wykonawca wykona i uzgodni z rzeczoznawca ds. ochrony pozarowe scenariusz pozarowy
uwzglednigjacy system sygnalizacji pozarowsy.

5.10. Préby montaowe i rozruchowe

Po zakonczeniu rob6t nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe i rozruchowe obejmujace

badania i pomiary. Zakres préb montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres

podstawowych préb obejmuje:

e pomiar rezystanciji izolacji instalacji

* pomiar rezystancji izolacji odbiornikw

e pomiary impedanciji petli zwarciowych

e pomiary rezystancji uziemien

Zakres préb rozruchowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem lub odpowiednimi stuzbami.

Zakres podstawowych prob obejmuje:

» kontrole poprawnosci dziatania poszczegolnych urzadzen i parametrow

» kontrole wspotpracy poszczegllnych systeméw, szczegoOlnie w ramach systemu
pozarowego,

6. Kontrola jako s$ci rob6t

Sprawdzenie i odbiér rob6t powinno by¢ wykonane zgodnie z normami [4], [5] i przepisami

[6].

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu powinno

podlegac:

» zgodnos¢ wykonania rob6t z dokumentacjg projektowg,

» wihasciwe poditgczenie przewodow do odbiornikow i urzadzen

» kontrola zadziatania poszczeg6inych systemow

» wykonanie pomiaréw zadymienia czujek, pomiaréw elektrycznych (rezystancji uziemienia,
izolacji), z przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru.

7. Obmiar robo6t

Obmiar rob6t obejmuje catos¢ instalacji elektroenergetycznych.
Jednostkg obmiarowg jest komplet robét.

8. Odbidér robo6t

» Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu
e Odbiory czesciowe

» Odbiory koncowe

» QOdbiory ostateczne

9. Rozliczenie robo6t

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych rob6t, pomiarbw pomontazowych oraz
protokotéw odbiorowych.



10. Przepisy zwi gzane

10.1. Normy

* PN IEC 60364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — norma wieloarkuszowa

* PN-90/E050123 - Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw

* PN-EN 54 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Zestaw norm.

» PN-E-08350-2:1998 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Zestaw norm.

» PN-93/E-08390. Systemy alarmowe — Zestaw norm.

* PN-EN 50130. Systemy alarmowe — Zestaw norm.

* PN-EN 50132. Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wlamania. — Zestaw norm.

* PN-EN 50134. Systemy alarmowe — Systemy alarmowe osobiste — Zestaw norm.

e PN-EN 50136. Systemy alarmowe — Urzadzenia i systemy transmisji alarmu — Zestaw
norm.

10.2. Dokumenty

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994r — Prawo Budowlane

* Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 11 wrzesnia 2020 r. w sprawie szczegbétowego
zakresu i formy projektu budowlanego

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r ,w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie”

* ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych. Czes¢ D : Roboty
instalacyjne. Zeszyt 2 : Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci
publicznej.” — Wydawca ITB W-wa 2004r.

» Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r.
w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i terenéw
(Dz. U. Nr 121, poz. 1138).



